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BILDVERARBEITUNGSFORUM

3. Marz 2015
Offenbach

Organ isatorisches 59. Bildverarbeitungsforum — 6. Oktober 2015

Veranstaltungsort Thema: Bildverarbeitung und Robotik

Honda Research Institute Europe Ort: Robert Bosch GmbH, Neues Zentrum fiir Forschung

Carl-Legien-Strafie 30 und Vorausentwicklung, Renningen

63073 Offenbach

Anmeldung

Bitte vorzugsweise per Internet unter www.bv-forum.de

Teilnahmegebiihren Mit freundlicher Unterstiitzung von

Industrie 215,00 EUR

Hochschule / Forschung 89,00 EUR

Studenten 44,00 EUR o

(alle Preise inkl. 19 % MwSt) V|Suelle
Fiir die Gewdhrung reduzierter Teilnahmegebiihren fiir Studen- Q Q
ten ist vor Beginn%jes Bildverarbeitungsf&i‘ums eine giiltige N aVI gatl 0 n
Immatrikulationsbescheinigung vorzulegen.

und Tracking

Hotels

Bei Anreise am Vorabend: Hotelempfehlungen finden Sie Honda ResearCh InStitUte EU

unter www.bv-forum.de. Teilnehmer buchen selbst.

Stornierung

Bei Stornierung lhrer Tagungsteilnahme — ausschlieBlich
schriftlich — bis zum 24. Februar 2015 werden pro Person
10,00 EUR Stornierungs- bzw. Bearbeitungsgebiihren ein-
behalten. Bei spdterer Stornierung ist eine Riickzahlung der
Teilnahmegebiihren nicht mehr méglich. Das Benennen eines
Ersatzteilnehmers ist moglich.
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Das Heidelberger Bildverarbeitungsforum

Eine Initiative

e zur Vermittlung aktueller Forschungsergebnisse fiir
die Anwendung in der industriellen Praxis und auf
wissenschaftlich-technischem Gebiet,

e zur Férderung facheriibergreifender Kontakte
zwischen Industrie, Hochschulen und Forschungs-
instituten,

e zum Anstof3en von Kooperationen zwischen Industrie
und Forschungsinstitutionen.

Das Motto: Neue Konzepte fiir die Praxis
Mit drei Veranstaltungen pro Jahr sollen aktuelle Fort-

schritte im Bereich der Digitalen Bildverarbeitung aufbe-

reitet werden. Damit soll aufgezeigt werden, wie sich an
Forschungsinstituten neu entwickelte Konzepte in der
Praxis anwenden lassen. Das Heidelberger Bildverarbei-
tungsforum greift jeweils ein aktuelles Thema heraus,
das von namhaften Fachwissenschaftlern verstandlich
vorgetragen wird.

Beirat

Prof. Dr. ). Denzler
Friedrich-Schiller-Universitdt Jena

Dipl.-Ing. R. Godding
AICON 3D Systems GmbH, Braunschweig

Dr. G. Gumbel
IHK Rhein-Neckar, Heidelberg

Prof. Dr. C. Heckenkamp

Hochschule Darmstadt

Dr. D. Kondermann

HCI, Ruprecht-Karls-Universitdt Heidelberg

Dipl.-Math. P. Koller
PCO AG, Kelheim

Dr. R. R6sch
Fraunhofer ITWM, Kaiserslautern

Dr. D. Schmundt
VITRONIC Dr.-Ing. Stein BV Systeme GmbH, Wiesbaden

Dr. D. Willersinn
Fraunhofer 0SB, Karlsruhe

Dr. R. Zink
Robert Bosch GmbH, Stuttgart

Ziele und Inhalte des 57. Forums

Die Orientierung in der Umgebung ist eine der zentra-
len Aufgaben des Sehvermdgens. Biologische Systeme
l6sen diese Aufgabe scheinbar miihelos. Aber auch
die technischen Systeme haben in letzter Zeit grof3e
Fortschritte erzielt. Autonomes Fahren und Verfolgung
von Objekten selbst in komplexen Umgebungen rii-
cken in greifbare Nahe.

Mit dem Schwerpunktthema Visuelle Navigation und
Tracking gibt das 57. Heidelberger Bildverarbeitungsfo-
rum einen umfassenden Uberblick iiber den aktuellen
Stand und die Zukunftsperspektiven des Themas.

Die Vortrage gehen um die volle Breite des Themas:
Wie funktioniert visuelle Navigation in biologischen
Systemen? Welche Methoden nutzen technische
Systeme zur visuellen Navigation und zum Verfolgen
von Objekten? Kann ein technisches System mit dem
Energieverbrauch und der Rechenleistung eines Handy
visuell navigieren? Was sind der aktuelle Stand und
die Zukunftsperspekiven des autonomen Fahrens?

Die ausgedehnte Mittags- und Kaffeepause geben
ausreichend Zeit fiir praktische Demonstrationen, In-
dustrieausstellung, Poster und informative Gesprache
unter den Teilnehmern und mit den Referenten.

Neben den ausgedruckten Vortragen erhalten alle
Teilnehmer eine DVD mit einer elektronischen Version
der Vortrage und weiteren Informationen.

Programm

11:00 Begriiung und Kurzvorstellung
des Honda Research Institute Europe
Prof. Dr. Bernhard Sendhoff
Honda Research Institute Europe,
Offenbach

11:15 Wo binich? — Selbstlokalisation im Gehirn
Dr. Mathias Franzius
Honda Research Institute Europe,
Offenbach

12:00 Mittagspause / Ausstellung / Poster

13:00 Tracking, Egomotion & Visual Surround
Sensing: Aspekte der Visuellen Sensorik fiir
Automotive Anwendungen
Prof. Dr. Rudolf Mester
VSI, Goethe Universitdt Frankfurt und
CVL, Linkbping University, Schweden

13:45 Tracking in der Biologie — Lernfdhige graphische
Modelle zahmen die Variabilitat der Daten
PD Dr. Ullrich Kéthe
HCI, Ruprecht-Karls-Universitit Heidelberg

14:30 Kaffeepause / Ausstellung / Poster

15:15 Visuelle Navigation und 3D-Rekonstruktion fiir
Quadrokopter
Jakob Engel, MSc
Technische Universitdt Miinchen

16:00 Autonomes Fahren: Stand der Technik, offene
Fragen der visuellen Navigation und Zukunfts-
perspektiven
Jens Ziehn, MSc
Fraunhofer-Institut fiir Optronik, Systemtechnik
und Bildauswertung 10SB,

Karlsruhe

16:45 Ende



